Vice informaci:

Hledame
vyvojare platformy

Vyvoj senzorovych
systemu (rRos, Python/C++)

CO BUDES DELAT:

Prace na integraci senzorti do mapovaciho
zarizeni: lidar, panoramaticka kamera, GPS.
Re$eni hapajeni senzortl a jejich synchronizace.
Komunikace mezi senzory pres ROS.

Vyvoj a udrzba ROS uzlt (nodes), prevazné
v Pythonu.

www.geodrom.cz



